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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdlne
dotyczace wykonania i odbioru rob6t drogowych zwiazanych z Przebudowa ulic:
Pogodnej, Zimowej i odcinka Letniej na dziatkach nr 115/79; 115/67 i czgs¢ 115/72
obrgb geodezyjny 007 Swidwin.

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi cze§¢ dokumentéw przetargowych i
kontraktowych przy zlecaniu i realizacji robét opisanych w podpunkcie 1.1.

L.3. Zakres robot objetych ST

1.3.1. Wymagania og6lne nalezy rozumieé i stosowaé w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

D.01.02.04 Rozbidrka elementéw drég

D.02.01.01 Wykonanie wykopéw w gruntach kat I-V

D.02.03.01 Wykonanie nasypéw

D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zaggszezeniem podioza

D.04.02.01 Warstwa odcinajaca

D.04.06.01 Podbudowa z chudego betonu

D.05.03.23 Nawierzchnia z betonowej kostki brukowej dla ulic lokalnych oraz zjazdow
D.08.01.01 Krawezmiki betonowe

D.08.02.02 Chodnik z brukowej kostki betonowej

D.08.03.01 Betonowe obrzeza chodnikowe

1.3.2. Niezaleznie od postanowien Klauzuli 1.3 Danych Kontraktowych normy pafistwowe,
instrukcje i przepisy wymienione w Specyfikacjach Technicznych beda stosowane przez
Wykonawce w jezyku polskim.

1.4. Okre§lenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreglenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catos¢
techniczno-uzytkowa (droga) albo jego cze$é stanowiaca odrebny element konstrukcyjny
lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przezmaczony
do ruchu pieszych.
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1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obshugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana
do usuniecia po jego zakericzeniu.

1.4.5. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzgdowy
dokument przebiegu rob6t budowlanych, shuzacy do notowania zdarzenh i okolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania robdt, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét,
przekazywania polecefi i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem/
Kierownikiem projektu, Wykonawca i projektantem,

1.4.6. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontrakiowych
(wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest
Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.

1.4.7. Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontrakéu.

1.4.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.

1.4.11. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, kitdra jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowow.

1.4.12. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim
konstrukeji nawierzehni.

1.4.13. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projekiu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, sluzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalacznikéw. Wpisy w
ksigzce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.14. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbgdne do przeprowadzenia wszelkich badar i préb zwiazanych z ocena
jakosci materiatéw oraz robét.

1.4.15. Materiaty - wszelkie tworzywa niczbgdne do wykonanja robét, zgodne z
dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

1.4.16. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania
obcigzeri od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
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a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezpoérednio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Podbudowa - dolna czgéé nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na
podtoze. Podbudowa moze skladaé sie¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

¢) Podbudowa zasadnmicza - g6rna czg$é podbudowy spemiajaca funkcje nosne w
konstrukeji nawierzchni, Sklada sig z jednej warstwy.

d) Podbudowa pomocnicza - dolna czgé¢ podbudowy speiniajaca, obok funkeji nosnych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem
czgstek podloza. Zawiera warstwe odcinajaca.

e) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

1.4.17. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcic na plaszczyznie pionowego

przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.18. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.19. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodnoéé wykonywanych robét z dopuszezonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigthymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.20. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i zwigzanych z nia urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy
moze réwniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chronigcych ludzi i $rodowisko przed uciazliwo$ciami powodowanymi przez ruch na
drodze.

1.4.21. Pobocze - cze$é korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow,
umieszezenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, shizaca
jednocze$nie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

1.4.22. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do
glebokogci przemarzania.

1.4.23. Podloze ulepszone nawicrzchni - gérna warstwa podloza, lezaca bezpoérednio pod
nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i whasciwego
wykonania nawierzchni.

1.4.24. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu
realizacji rob6t lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.25. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowej.

1.4.26. Przedsigwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia
drogowego lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych
trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego polaczenia.



6 Wymagania ogélne D-M-00.00.60

1.4.27. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra
wskazuje lokalizacje, charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.28. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pieswotnych
funkcji terenom naruszonym w ¢zasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.29. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.30. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim
robét oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace cz¢§¢ terenu budowy.

1.4.31. Zadanie budowlane - cze§¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowiaca odrgbna
calosé konstrukcyjng lub technologiczna, zdoing do samodzielnego pelniemia funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwiazanych z
budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej
elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robdét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczefistwo
wszelkich czynnosci na terenic budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnosé z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okrelonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje i wspélrzedne punkiéw gléwnych trasy oraz reper6w,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawey spoczywa odpowiedzialnoé¢ za ochrong przekazanych mu
punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszczone
znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

A. Wykaz Dokumentéw Przetargowych
- plan orientacyjny

- kosztorys ofertowy

- przedmiary robo6t

- Specyfikacje Techniczne

B. Wykaz Dokumentacji Projektowej, ktéra zostanie przekazana Wykonawcy po
przyznaniu Kontraktu:

- Branzowy Projekt Budowlany - czgs¢ drogowa

Powyzsza Dokumentacja Projektowa jest dostgpna dla oferentéw w okresie opracowania
ofert w siedzibie Urzad Miasta Swidwin, 78-300 Swidwin Plac Konstytucji 3 Maja 1.
C. Wykaz dokumentacji projektowej, kiéra Wykonawca opracuje w ramach Ceny
Kontraktowej:
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1. Projekty organizacji rob6t i harmonogramy robét;
2. Projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robét na czas budowy;

Jezeli w trakcie wykonywania robét okaze si¢ koniecznym uzupefnienie dokumentacji
projektowej przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki,
ST na wlasny koszt w 4 egzemplarzach i przediozy Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.3. Zgodno$é robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowia czgs¢ umowy, a wymagania
okreslone w choéby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly
w catej dokumentacgji.

W przypadku rozbieznoéci w ustaleniach poszczegdinych dokumentéw obowiazuje
kolejnoéé ich waznosei wymieniona w Podklauzuli 2.3. Warunkéw Kontraktu.,

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszezen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika
projektu, ktory podejmie decyzj¢ o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznoéci, wymiary podane na pismie sa waznigjsze od wymiaréw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wizystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja
projektows i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartoéci
docelowe, od ktérych dopuszezalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli musza wykazywaé zgodnosé z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bgda w pelni zgodne z dokumentacja
projektows, Iub ST i wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy zostana zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie
na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Przebudowa i roboty remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania
istniejacych obiektéw (jezdnie, §ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakoriczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem
zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania
budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu robét projekt organizacji ruchu powinien by¢
na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zimiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu,
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W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluie i bedzie
obstugiwal wszystkie tymczasowe wurzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla
ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposéb bezpieczenistwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dziefi 1 w nocy tych zapér i
znakéow, dla ktdrych jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczefistwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projekiu.

Fakt przysigpienia do robdt Wykonawca obwiefci publicznie przed ich
rozpoczeciem w sposdb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez
umieszczenie, w migjscach i ilodciach okre$lonych przez Inzyniera/Kierownika proiektu,
tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje
sie, Ze jest wlaczony w cene koniraktowa.

1.5.5, Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony §rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykaficzania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywaé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podeimowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepisow i
norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokoé! terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzenn lub uciazliwosci dla osob Tub débr publicznych i innych, a
wynikajacych z nadmiernego halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn
powstatych w nastgpstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie mial szczegblny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsziatéw, magazynow, skladowisk, ukopéw i drég dojazdowych,

2) érodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pylami iub substancjami
toksyczymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

¢) mozliwoécia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich
przepiséw sprawny sprzgt przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy latwopalne beda skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostgpem oséb trzecich.

Wrykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane poZarem
wywolanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.
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1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda
dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszeza si¢ uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okre§lonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robé6t beda mialy aprobatg techniczng
wydana przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okreSlajacs brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatléw na $rodowisko.

Materialy, kt6re s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakoniczeniu
robét ich szkodliwoéé zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materialéw od wlasciwych
organ6w administracji pafstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagroZenie $rodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych
wladcicielami tych wrzadzefi potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzefi w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa
dla wszelkiego rodzaju robot, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzadzeh podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i
wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i
zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspélpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabudows mieszkaniowa, Wykonawca
bedzie realizowaé roboty w sposéb powodujacy minimalne niedogodnosei dla
mieszkaricow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej
w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzynier/Kierownik projekiu bedzie na biezaco informowany o wszystkich
umowach zawartych pomiedzy Wykonawca a whaécicielami nieruchomosei i dotyczacych
korzystania z whasno$ci i drég wewngtrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu
ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.
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1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé sie do ustawowych ograniczen naciskéw osi na
drogach publicznych przy transporcie materialéw i wyposazenia na i z terenu robdt.
Wykonawea uzyska wszelkie niezbgdne zezwolenia i uzgodnienia od wiadciwych wladz co
do przewozu nietypowych wagowo ladunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim
przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu
moze poleci¢, aby pojazdy nie speliajace tych warunkéw zostaly usunigte z terenu
budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na
$wiezo ukonczony fragment budowy w obrgbie terenu budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadal za naprawg wszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inxyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiccznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych,

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzgt i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych
na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczeristwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypehiieniem wymagaii okreslonych
powyzej nie podiegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca begdzie odpowiadal za ochrone robét i za wszelkie materialy i
urzadzenia uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia
zakoniczenia robdt przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac¢ roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej
elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w
24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa 1 innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze
centraine 1 miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, kt6re sa w jakikolwick
sposéb zwiazane z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przesirzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pehni
odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagafi prawnych odnodnie znakow
firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub
urzadzen uzytych iub zwigzanych z wykonywaniem rob6t i w sposéb ciagly bedzie
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informowaé Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwoledt 1 inme odno$ne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigzenia i
wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje
Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania
projektu lub specyfikacii dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowazno$é norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach konfraktowych powolane sa konkretne normy i
przepisy, ktére spelnia¢ maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane
roboty, beda obowiazywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionege wydania
powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W
przypadku gdy powolane normy i przepisy sa pafistwowe Iub odnosza si¢ do konkretnego
kraju lab regionu, moga byé réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace
réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Réznice
pomigdzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokfadnie
opisane przez Wykonawce i przediozone Inzynierowi/Kierownikowi projektn co najmniej
na 28 dni przed data oczekiwanego przez Wykonawce zatwierdzenia ich przez Inzyniera.

1.5.14, Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne
pozostatosci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy
beda uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowiazany jest powiadomié
Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowaé zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wynikun
tych polecenn Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia op6inienia w robotach, InZynier/
Kierownik projektu po nzgodnienin z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydluzenie czasu
wykonania robot i/lub wysokoéé kewoty, o ktora nalezy zwiekszyé ceng kontraktows,

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmmuiej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialéw przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, szczegélowe informacje dotyczace proponowanego Zrddla
wytwarzania, zamawiania lab wydobywania tych materialéw jak réwniez odpowiednie
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materialéw z danego Zrédla mie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materialy z danego Zrédla uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badad w celu wykazania, Ze
materialy uzyskane z dopuszczonego Zrédia w sposéb ciagly spelniaja wymagania ST w
czasie realizacji robét.
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2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolefi od wlascicieli i odnosnych wiadz
na pozyskanie materiatéw ze Zrodel miejscowych wiaczajac w to Zrédta wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowiazany dostarczy¢ Inzymierowi/Kierownikowi projektu
wymagane dokumenty przed rozpocz¢ciem eksploatacji Zrodia.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentacjg zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang
przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacii,
organéw administracji paistwowej i samorzadowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilociowych i
jakosciowych materialéw pochodzacych ze Zrédet migjscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materialéw, dzierzawy i
inne jakie okaza sie potrzebne w zwiazku z dostarczeniem materiatéw do rob6t.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykop6w, dokopéw i miejsc pozyskania
materiatéw miejscowych bgda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i
rekultywacii terenu po ukosficzeniu robét,

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop6éw na terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzié zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy
poza tymi, ktére zostaly wyszczeg6lnione w dokumentach umowy, chyba, Ze uzyska na to
pisemna zgodg Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrédet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajjce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione
z terenu budowy i zlozone w migjscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Jesli Inzynier/Kierownik projekiu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych
robot, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materialéw zostanie odpowiednio
przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane
materialy, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem,
usunieciem i niezaplaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiali w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu 0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem
tego materiahy, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
badaf wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materialu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.
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2.5. Przechowywanie i skladowanic materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skfadowane materialy, do czasu gdy beda
one uzyte do robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos¢
i wlasciwodci i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skiadowania materiatéw beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w migjscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu hub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwdrni materialéw

Wytwoérnie materialéw mopa byé okresowo kontrolowane przez InZzyniera/
Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgodnodei stosowanych metod produkeji z
wymaganiami. Prébki materialéw moga byé pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwoéci.
Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materiatéw
pod wzgledem jakodci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzal inspekeje
wytwdrmi, musza by¢ spelnione nastepujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniona wspélprace i pomoc Wykonawcy
oraz producenta materialéw w czasie przeprowadzania inspekcii,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych
czedci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji
10obot,

¢) Jezeli produkcia odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca
uzyska dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcii i
badan w tych miejscach.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje nickorzystnego wplywu na jako§¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do
robét powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawey & powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typéw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji roboét,
zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustaled w
wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzgtu powinny gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie
z zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach InZyniera/
Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnodcia Wykonawey lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowoéci do pracy. Powinien byé zgodny z normarni
ochrony §rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw
potwierdzajacych dopuszezenie sprzgtu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest
to wymagane przepisami.
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Wykonawca begdzie konserwowaé sprzgt jak réwniez naprawia¢ lub wymieniaé
sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa Iub ST przewiduja mozliwoéé wariantowego
uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/
Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem
sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze byé
poéZniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkéw umowy, zostana przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie
dopuszezone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu,
ktére nie wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych
materialiw,

Liczba srodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robét zgodnie z
zasadami okreSlonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/
Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa,.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniaé wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie spelniajace tych warunkéw moga byé
dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrécenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie
zanieczyszezenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami
umowy oraz za jakos¢ zastosowanych materialéw i wykonywanych robét, za ich zgodno§é =
dokumentacia projektows, wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji rTob6t
opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét,

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysoko$ci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Zyniera/Kierownika
projektu.

Bledy popehione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostana,
usunigte przez Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sie
skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pi$mie przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robdét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/
Kierownika projektn nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnoéci za ich dokladnoscé.
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Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materialéw i elementéw robét beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzi Inzynier/Kierownik projekiu uwzgledni wyniki badasi materiatéw i
robdt, rozrzuty normalnie wystepuiace przy produkcji i przy badaniach materiatéw,
do$wiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na
rozwazana kwestie,

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny byé wykonywane przez
Wykonawce w czasie okveslonym przez InZyniera/Kierownika projektn, pod groZba
zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

0.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Wykonawca jest zobowigzany opracowal i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/
Kierownika projektu program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci
Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposéb wykonywania robét, mozliwosci
techniczne, kadrowe i plan organizacji robdt gwarantujacy wykonanie rob6t zgodnie z
dokumentacija projekiows, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakogci powinien zawieraé:

a) czgé€ ogolna opisujaca:

— organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadzenia robét,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

— spos6b zapewnienia bhp.,

-~ wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania

poszezegblnych elementéw robdt,

— system (sposdb i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia
wykonywanych robét,

— Wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wlasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badart),

— spos6b oraz formg¢ gromadzenia wynikéw badafd laboratoryjuych, zapis
pomiardéw, nastaw mechanizméw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskéw i
zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposdb i
forme przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierovmikowi projektu;

b) czgséé szezegblowa opisujaca dia kazdego asortymenty rob6t:

— wykaz maszyn i wzadzet stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposaZzeniem w mechaniziny do sterowania i urzadzenia
pomiarowo-kontrolne,

~ rodzaje i ilo§¢ drodkow transportu oraz urzadzenn do magazynowania i
zaladunku materialdw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
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— sposdb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utrata ich wilasciwodei w
czasie transportu,

— spos6éb i procedure pomiaréw i badaf (rodzaj i czestotliwo§é, pobieranie
probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas
dostaw materialéw, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdlnych
elementow robot,

— sposéb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako$ci rob6t

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiagna¢ zatoZona jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robot i jakodci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania prébek i badan materialéw
oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazadaé
od Wykonawcy przeprowadzenia badaii w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robét z
czestotliwodcia zapewniajaca stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowsj i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sa okreslone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreSlone, Inzynier/
Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
robét zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy InZzynierowi/Kierownikowi projektu $Swiadectwa, ze
wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly
prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okre$lajacych procedury
badaii.

Inzynier/Kierownik projektn bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekcii.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen Jaboratoryjnyeh, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu Jub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia
te beda tak powaine, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materialéw i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usuniete i
stwierdzona zostanie odpowiednia jako$é tych materiaiéw.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw
ponosi Wykonawca.
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6.3. Pobieranie prébek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod
pobierania prébek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkeji
moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mieé zapewniona mozliwo$é udzialu w
pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawee i
zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce
do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzad
dodatkowe badania tych materiatéw, ktére budza watpliwoéci co do jakodci, o ile
kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawceg usunigte lub ulepszone z wlasnej
woli. Koszty tych dodatkowych badai pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwick badania wymaganego w ST,
stosowad mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez InZyniera/
Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/
Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru Iub badania. Po wykonaniu
pomiaru {ub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/
Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bgdzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie
raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie péZniej jednak niz w terminie okreglonym
W programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie} beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedlig dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez InZyniera/Kierownika projektn

InZzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania
prébek i badania materialéw w misjscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i
producent materialéw powinien udzieli¢ mu niezbedngj pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie oceniaé
zgodnos$¢ materialéw i rob6t z wymaganiami ST na podstawie wynikéw wiasnych badan
kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu moze pobiera¢ probki materialéw 1 prowadzié
badania niezaleznie od Wykonawcy, na swéj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, Ze
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raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie
na whasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialéw i robdt z dokumentacja
projektowa i ST. Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku
catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badaf i pobierania prébek poniesione
zostang przez Wykonawce,

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projekiu moze dopudci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore
posiadaja;

1. certyfikat na znak bezpieczenistwa wykazujacy, Zze zapewniono zgodno§¢ z kryteriami
technicznymi okreflonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiadciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracje zgodnodci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Norma, lub

— aprobata techniczna, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowiono

Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okredlona w pkt 1
i ktore spetniaja wymogi ST.

W preypadku materiaféw, dla kidrych ww. dokumenty sa wymagane przez ST,
kazda partia dostarczona do robét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w spos6b
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badati wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
badan beda dostarczone przez Wykonawee Inzynierowi/Kierownikowi projekiu,

Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8, Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym
Zamawiajgcego 1 Wykonaweg w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
kotica okresu gwarancyjnego. Qdpowiedzialno$é za prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.,

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyé
przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony
budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bgdzie opatrzony data jego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego, Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone
kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawey i InZyniera/
Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nale2y wpisywaé w szczegélnosci:

— datg przekazania Wykonawcey terenu budowy,



D-M-00.00.00 Wymagania ogéine 19

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentaciji projektowej,
— date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i
harmonogramdw robot,
— terminy rozpoczgcia i zakonficzenia poszczegdlnych elementéw robét,
— yprzebieg robdt, trudnoéei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,
— uwagi i polecenia InZyniera/Kierownika projektu,
- daty zarzadzenia wstrzymania robét, z pedaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czefciowych
i ostatecznych odbioréw robdét,
—~ wyjaénienia, uwagi i propozycie Wykonawcy,
— stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych
ograniczeniom fub wymaganiom szczegélnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,
- zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,
~ dane dotyczace czynnoéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robdt,
— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robdt,
— dane dotyczace jakoSci materialéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badafi z pedaniem, kto je przeprowadzai,
— wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedlozone InZzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.
Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Tnzyniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnief do
wydawania polecen Wykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiardw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycunego
postgpu kazdego z elementéw robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w
sposéb ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksiazki obmiaréw,

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki Iaboratoryjne, deklaracje zgodnodci lub certyfikaty zgodnosei
materialéw, orzeczenia o jako$ci materialéw, recepty robocze i kontroine wyniki badar
Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jako$ci.
Dokumenty te stanowia zalgczniki do odbioru robdét. Winny byé udostepnione na kazde
zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostale dokumenty budowy
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Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d} protokoly odbioru robét,
€) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie  ktéregokolwiek =z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika
projektu i przedstawiane do wgladu na Zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru rob6t

Obmiar robét bgdzie okre$la¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentacja projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawea po pisemnym powiadomienin Inzyniera/
Kierownika projektu o zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiary, ¢o najmniej na 3
dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiaréw.

Jakikolwick blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilodciach podanych w $lepym
kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwainia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robét. Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika
projektu na pigmie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestofcia wymagana do celu
miesigcznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre$lonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreflania iloSci robét i materialéw

Dlugosdci i odleglodci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrainymi beda
obmierzone poziomo wzdtnz linii osiowe;j.

Jesli 8T wlasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosei beda
wyliczone w m’ jako dhugoéé pomnozona przez sredni przekrdj.

Iloéci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, bgda waZzone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.
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7.3, Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda,
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu,

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagaja badaf atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé
wazme $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawee utrzymywane w dobrym
stanie, w calym okresie trwania robét.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym
wymaganiom ST. Bedzie utrzymywaé to wyposaZenie zapewniajac w sposeéb ciagly
zachowanie dokladro$ci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu,

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgfciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robét, a takze w przypadku wystgpowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w
sposdb zrozumialy i jednoznacany.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupehione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca
szkice moga by¢ dolaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiaréw, ktérego
wzér zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robdt

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d} odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér roboét zanikajacych i ulegajaeych zakryciu

Qdbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryeiu polega na finalnej ocenie ilogei i
jakosci wykonywanych robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robot,

QOdbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.
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Gotowos¢ danej czedei robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidr bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pdZniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakoé¢ 1 ilodé robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badar: laboratoryjnych i w oparciu
o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbi6ér czedciowy polega na ocenie ilodci i jakodei wykonanych czgfci robét.
Odbioru czesciowego rob6t dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym roboét.
Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbibr ostateczny robdt

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Qdbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w
odniesieniu do ich ilo$ci, jakoscl | wartosci.

Catkowite zakorficzenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznege bedzie
stwierdzona przez Wykonawcg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny roboét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektn zakonczenia robdt i
przyjecia dokumentdw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosei  Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbieraigca roboty
dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dekumentdw, wynikéw badan i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnodel wykonania robét z dokumentacja projektows i
ST.

W tokn odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacia ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w
zakresie wykonania robét uzupelniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robdt
uzupehiajacych w warstwie §cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnogei i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robdt w
poszczegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg
projektows, i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wickszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczefistwo ruchu, komisia dokona potracen, oceniajac
pomnieiszona warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagat przyjetych w
dokumentach umowy.
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8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest
protok6i odbioru ostatecznege robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastgpujace
dokumenty:

1. dokumentacjg¢ projektowa podstawows z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesh
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szezegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe z Kontrakiu i ew. uzupehiajace lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4, dzienniki budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryinych, zgodne z ST
iew. PZJ,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnodci wbudowanych materialéw zgodnie z ST
iew. PZ]J,

7. opinig¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i
pomiaréw zataczonych do dokumentdw edbioru, wykonanych zgodnie z 8T i PZ],

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oéwietlenia itp.) oraz protekoly odbioru i
przekazania tych robdt wlascicielom urzadzen,

9. geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robdt.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robét uzupelniajacych wyznaczy
komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z
usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie

gwarancyjnym.
QOdbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbiér ostateczny robdt”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdine

Podstaws, platnosei jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za
jednostke obmiarowa ustalona dla danej pozycji kosztorysu.
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Dla pozycii kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnodci jest
wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztoryst.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie
uwzgledniaé wszystkie czynnofei, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie,
okresione dla tej roboty w ST 1 w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowac:

— robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosziami,
~ warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowanta, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,
— wartosé pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé podatku VAT.

9.2. Warunki Kontraktu i wymagania ogéine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagai ogdélnych
zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a
nie wyszczeg6lnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z InZynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodnien wynikajacych z postepu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania 1 ofwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

(¢) oplaty/dzierzawy teremu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikdw, kraweinikéw, barier,
oznakowat i drenazu,

(f) tymezasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obgjmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i §wiatel,

(b) utrzymanie ptynnosei ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

{a) usuniecie wbudowanych materialéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pézniej-
szymi zmianami).
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[y

Zarzadzenie Ministra Infrastrukiury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1535).

. Ustawa z dnia 2] marca 1985 r. o drogach publicanych (Dz. U. Nr 14, poz. 60

z pdiniejszymi zmianami).

Prawo geodezyjne i kartograficzne — Ustawa z dnia 17 maja 1989 r (Dz. U. Nr 30, poz.163 z
pSZniejszymi zmianami.

‘Warunki Kontraktu,

Dane Kontraktowe.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem ninigjszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwiazanych z odtwotzeniem trasy drogi i jej punktdw
wysokoéciowych przy ,Przebudowie ulic: Pogednej, Zimowej i odcinka Letniej na
dzialkach nr 115/79; 115/67 i czes¢ 115/72 obrgb geodezyjny 007 Swidwin” .

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy ziecaniu i realizacji robét wymienionych w punkeie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia roboét
zwigzanych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu wyznaczenie
w terenie osi ulic, powierzchni i punktéw wysokosciowych na dhugosciach:

- ulica Pogodna 0,363 km;
- ulica Zimowa 0,135 kin;
- ulica Letnia 0,200 km

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robét pomiarowych, zwiazanych z wyznaczeniem trasy i punkiéw

wysokodciowych wchodza;

a) wyzaczenie sytuacyine i wysokosciowe punktéw gldwnych i punkiéw
wysokosciowych,

b) uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punkiéw wysokosdciowych (reperédw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

¢) zastabilizowanie punkiéw w sposGb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposéb ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okre$lenia podstawowe

1.4.1. Punkty glowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i kohcowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreélenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
1.4.
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1.5. Ogélne wymagania dotyczjce robdt

Ogélne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
0g6lne” pkt 1.5,

2. MATERIALY
2.1, Ogolne wymagania dotyczace materialéow

Ogoélne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Do utrwalenia punktéw gléwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z
gwoZdziem lJub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugodci okolo
0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robét ziemnych, w sasiedztwie punktéw
zalamania trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i diugosé od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od
0,05 do 0,08 m i dhzgosci okolo 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej
nawierzchni bolce stalowe érednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

~Swiadki” powinny mie¢ dhigo$é okolo 0,50 m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odiworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé
nastepujacy sprzgt:
— teodolity ,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tYCZkis
- {aty,
-~ tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punkidw wysokodciowych
powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej dokladnoécei pomiaru.

4, TRANSPORT
Nie dotyczy.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wyKkonania rohét

Ogoine zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukciami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przejaé od Zamawiajacego
dane zawierajace lokalizacje i wspolrzedne punktéw gléwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzié obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczeglowego wytyczenia
robét.

Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich bledach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gléwnych trasy i (fub) reperdéw roboczych. Bledy te
powinny byé usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okre$lone w dokumentacii
projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze
rzeczywiste rzedne terenu istotnie rézmia sig od rzednych okreslonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomié o tym Inzyniera. Uksztaliowanie terenu w takim
rejonie nie powinno byé zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez InZyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang
wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia InZyniera oznacza, ze
roboty dodatkowe w takim przypadku obcigza Wykonawcg.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie mogg byé
rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza
by¢ zaopatrzone w oznaczenia okredlajace w spos6b wyrainy i jednoznaczny
charakterystyke i poloZenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznaczeh powinny byé
zaakceptowane przez Inzyniera,

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i
ich oznaczen w czasie frwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania,
a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot
nalea do obowigzkéw Wykonawey.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw
wysokos$ciowych

Punkty wierzcholtkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w
sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub shipkéw betonowych, a takze dowiazane
do punktéw pomocniczych, polozonych poza granica rob6t ziemnych. Maksymalna
odlegloé¢ pomigdzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczaé
10m,.

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze)
wzdluz osi trasy drogowe;j.

Maksymalna odleglo$é miedzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w
terenie plaskim powinna wynosié¢ 100 metréw.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robdt zwiazanych z wykonaniem
trasy drogowej i obiekidw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty
stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdluz trasy drogowej. O ile brak takich
punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci shupkdéw betonowych lub grubych
ksztaltownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez InZyniera.

Rzgdne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka dokiadnofceia, aby éredni blad
niwelacii po wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdijna w
nawiazaniu do reperéw patistwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyrazne i jednoznaczne okre$lenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4, Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji panistwowej.

04 trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach giéwnych i w punktach posrednich
w odleglodci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz
c0 10 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzgdne niwelety punktéw osi
trasy nalexy wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1 om w stosunku do rzednych niwelety
okre$lonych w dokumentacji projektowe;j.

5.5, Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecziych obejmuje wyzaczenie krawedzi nasypow
i wykopéw na powierzchni terenu (okreflenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacja
projektows oraz w miejscach wymagajacych uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia
robot i w miejscach zaakeeptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopdw nalezy stosowaé dobrze widoczne
paliki. Odleglo$¢ miedzy palikami nalezy dostosowaé do ukszialtowania teremu oraz
geometrii trasy drogowej. Odleglosé ta co najmniej powinna odpowiadaé odstepowi
kolejnych przekrojéw poprzecznych.
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Profilowanie przekrojéw poprzeczaych musi umozliwiaé wykonanie nasypow i
wykopdw o ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci rebot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogodlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jake$ci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okre§lonych w instrukcjach i
wytycanych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogo6lne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 7.

7.2, Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie,

8. ODBIOR ROBOT
8.1, Og6lne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6ine”
pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru rob6t

Odbiér robdt zwiazanych z oditworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie
szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedkiada Inzynierowi.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogéine ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania ogoine” pkt 9.

9.2. Cena jednosiki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robdt obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysoko$ciowych,
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uzupekienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

wyzmaczenie przekrojéw poprzeczuych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojéw,

zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszezeniem i
oznakowanie ulatwiajace odszukanie i ewentuaine odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

R

Instrukcja techniczna 0-1. Ogbine zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczma G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983,
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z Przebudowg ulic: Pogodnej, Zimowej i odcinka
Letniej na dziatkach nr 115/79; 115/67 i czgsci 115/72 obrgb geodezyjny 007 Swidwin.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna {ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1,

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia roboét
zwigzanych z rozbibrka;
—  warstw nawierzchni,
—  kraweznikdw,
— plyt betonowych 3,00 x 1,00 m
—  wywOz gruzu,
1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6ine”
pkt 1.4

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robo6t

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogdlne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzgtu

Ogélne wymagania dotyczace sprzgtu podane w ST D-M-00.00.0¢ ,,Wymagania
ogblne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rezbidrki
Do wykonania robdét zwigzanych z rozbiorka elementéw drog wykorzystal sprzet
podany ponizej, lub inny zazkceptowany przez Inzyniera:
~ spycharki,
—  fadowarki,
— samochody ci¢zarowe,
- zrywarki,
— miloty pneumatyczne,
— pily mechaniczne spalinowe do nawierzchni asfaltowych,
— koparki,
— dZwigi samochodowe,
—  sprzgt reczmy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogblne” pkt 4.

4,2. Transport materialéw z rozbiérki

Materialy pochodzace z rozbiorki stanowia wlasnosé Inwestora i powinny by¢
usunigte po zakoficzeniu robdt rozbiérkowych poza teren budowy. Materiat z rozbiorki
mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania rebét

Ogélne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6ine”
pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Rozbiéree podlega istniejaca nawierzchnia i podbudowa na odcinkach ustalonych w
Dokumentacji Projektowej. Warstwy nawierzchni elementéw podbudowy nalezy usunaé
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przy zastosowaniu sprzgtu wymienionego elementéw punkcie 3 lub wskazanego przez
Inzyniera. Roboty rozbiérkowe nalezy prowadzié¢ w taki sposdb, aby krawedZ rozbieranej
nawierzchni na styku z istni¢jaca byla pionowa i réwnolegla do osi drogi i nie moze byé
postrzgpiona. Roboty rozbiérkowe elementéw drég, obejmuja usuniecie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, SST
lub wskazanych przez Inzyniera.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywad mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w
ST lub przez Inzyniera.

Doly (wykopy) powstale po rozbibree elementéw drég znajdujace si¢ w migjscach,
gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny byé
tymczasowo zabezpieczone. W szczegélnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich
wody opadowej.

Materiat z rozbiérki nawierzchni i podbudowy zostanie wykorzystany do wykonania
zjazdéw gospodarczych na pola, pozostala ilo§¢ zostanie na koszt Wykonawcy
przewieziona w migjsce wskazane przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoSci rob6t

Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-(0.00.00 ,Wymagania
ogding” pkt 6.

6.2, Kontrola jako$ci robét rozbiérkowych
Kontrola jakodci robét polega na wizualnej ocenie kompletnogei wykonanych robét
rozbidrkowych i ich zgodnosei z Dokumentacja projektowa.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robdt

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa rob6t zwigzanych z rozbiérka elementéw drog jest:
— dla nawierzchni i chodnika - m* (metr kwadratowy),
—~ dla kraweznika, opornika, obrzeza - m {metr),
— dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),

8. ODBIOR ROBOT

Og6lne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 8.
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9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoine ustalenia dotyczace podstawy platnosei

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:
-~ wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbi6rki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni (warstwy bitumiczne i podbudowa),
- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z
ulozeniem na poboczu,
— zatadunek i wywiezienie materialdéw z rozbidrki,
wyréwnanie pedtoza i uporzadkowanie terenu rozbidrki;
b) dla rozbiérki kraweznikéw:
- odkopanie krawgznikéw, obrzeZy i opornikéw wraz z wyjeciem i oczyszezeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,
— zaladunek i wywiezienie materiaiu z rozbidrki,
— wyréwnanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbidrki;
¢) dla rozbiérki plyt Zzelbetowych pelnych:
— zaladunek i wywiezienie materialéw z rozbidrki,
~ wyréwnanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sq wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z ,Przebudowa wulic: Pogodnej, Zimowej i
odcinka Letniej na dzialkach nr 115/79; 113/67 i czg¢$€¢ 115/72 obreb geodezyjny 007
Swidwin,

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi cze$¢ dokumentéw przetargowych i
kontraktowych przy zlecaniu i realizacji robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét
ziemnych na ulicach:
Ulica Pogodna:
- wykonanie wykopéw - 1207,30 m3;
- formowanie nasypéw — 39,70 m3;
- Zageszezanie nasypow — 39,70 m3;
- dowéz brakujacego gruntu — 39,70 m3;
Ulica Zimowa:
- wykonanie wykopéw — 535,20 m3;
- formowanie nasypéw ~ 6,80 m3;
- zageszezanie nasypow — 6,80 m3;
- dowdz brakujacego gruntu — 6,80 m3;
Ulica Letnia:
- wykonanie wykopéw — 523,60 m3;
- formowanie nasypow — 306,20 m3
- zageszczenie nasypéw — 306,20 m3
- dowdz brakujacego gruntu — 306,20 m3.

1.4. Okreflenia podstawowe

1.4.1 Wykop- budowla ziemna wykonana w cbrebie pasa drogowego w postaci odpowiednio
uksztaltowanej przestrzeni powstalej w wyniku usuniecia z niej grunty;
1.4.2 Odklad- miejsce odwiezienia gruntédw pozyskanych w czasie wykonywania wykopdw,
a nie wykorzystanych do budowy nasypow;
1.4.3 Glebokosé¢ wykopu- réznica rzgdnej terenu i rzednej robét ziemnych, wyznaczona w
osi wykopu.
1.4.4 Pozostale okreflenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi
odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogoine”, pkt 1.4,




29 Roboty ziemne D-02.00.00

1.5, Ogéine wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M.00.00.00 pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja,
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okre$lono w ST D-M.00.00.00
»Wymagania ogblne” pkt 3.

3.2, Sprzet stosowany do wykonywania wykopow:

- koparki jednonaczyniowe samochodowe lub gasienicowe;
- koparko-spycharki;

- koparko-tadowarki;

- spycharki gasienicowe;

- fadowarki;

- révmiarki samojezdne.

- inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1.0g6lne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okre§lono w ST D-M.00.00.00 pkt
4,

4.2. Transport gruntu.

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie celem wbudowania w nasyp oraz do
wywozu poza teren budowy powinny by¢ stosowane samochody samowyladowcze.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robdt

Ogblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 5.
5.2, Charakterystyka grunt6w wystgpujacych w wykeopach.

W czasie frwania robOt ziemnych Wykonawea powinien przeprowadzié badania
laboratoryjne gruntéw uzyskanych z wykopow celem potwierdzenia ich przydatmosci do
wbudowania w nasyp zgodnie z PN-5-022035.
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5.3. Roboty przygotowawcze.

5.3.1 Wykonanie rob6t przygotowawczych

Przed przystapieniem do wykonywania wykopéw Wykonawea powinien sprawdzi¢
zgodno$¢ rzednych terenu z Dokumentacja Projektowa. Ponadto:

- za pomoca palikéw wyznaczy¢é w terenie krawedzie skarp wykopéw na przecigeiu z
terenem w miegjscach zgodnych z lokalizacja przekrojéw poprzecznych;

- usunaé samosiewy;

- usungé humus.

5.4. Odwodnienie pasa robét ziemnych.

Wykonawca ma obowiazek wykonaé wykopy tak, aby powierzchniom gruntu nadawaé w
calym okresie trwania robét spadki zapewniajace prawidlowe odwodnienie.

Jezeli w skutek zaniedbaii Wykonawcy grunty ulegna nawodnieniu, ktdre spowoduje ich
trwala nieprzydatno$é, Wykonawca ma obowiazek usuniecia tych gruntéw i zastapienia ich
gruntem przydatinym. Koszt tych robdt ponosi Wykonawca. Jezeli w trakcie wykonywania
robét ziemnych zostana stwierdzone urzadzenia podziemne nie wykazane w Dokumentacji
Projektowej (kable, przewody, itp.), badZ niewypaly czy wykopaliska, wowcezas roboty
nalezy przerwaé i powiadomié o tym fakcie Inzyniera, ktéry podejmie decyzj¢ odnosnie
kontynuowania robét.

5.5, Wykonywanie wykopow.

Sposdb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowaé ich stateczno$é w calym
okresie prowadzenia robdt, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego
uksztaltowania skarp wykopu, ich podciecia lub immych odstepstw od dokumentacji
projektowej obciaza Wykonawce.

Wykonanie wykopéw w pasie projektowane] nawierzchni jest réwnoznaczne z
wykonaniem koryta tj. wyprofilowaniem gérnej powierzchni robét ziemnych (podioza).

5.6. Wymagania dotyczace zageszezenia i noSnoéci gruntu

Zageszezenie grantu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych powinno
spetiaé¢ wymagania, dotyczace minimalnej wartodci wskaznika zageszczenia (1), podanego
w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaZnika zaggszezenia w wykopach i miejscach zerowych

robét ziemnych
Minimalna wartosé I dta:
Strefa Droga Inne
Korpusu Gldwna Chodniki Zjazdy
Indywidualne
Gdrna warstwa o grubogei 20 cm 1,00 0,98 0,99
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Na glebokosci od 20 do 50 cm od

powierzchni robét ziemnych 0,99 0,96 0.97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach =zerowych nie spelniaja
wymaganego wskaznika zageszczenia, to przed ulozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy
je dogesci¢ do wartoéei I, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaZnika zageszezenia okre$lone w tablicy 1 nie moga byé
osiagniete przez bezposrednie zageszezanie gruntdw rodzimych, to nalezy podjaé frodki w
celu ulepszeniza gruntu podioza, vmozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartodci
wskaZnika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania érodki, o ile nie sa okreslone w SS8T,
proponuje Wykonawca i przedstawia do akeeptacji Inzynierowi.

Czegstotliwoé¢ badan wskaznika Is — minimum ¢o 100 m.

5.7. Dokladnoi¢ wykonywania wykopow,

Dokladno§¢ wykonania rob6t ziemnych w wykopach powinna by¢ sprawdzapa w

przekrojach poprzecznych podanych w Dokumentacji Projektowej, nie rzadziej niz co 200

m,

Dopuszcza si¢ nastepujace tolerancje:

- wymiary wykopu w planie moga rézmi¢ si¢ od projektowanego wykopu o +- 10 cma
krawedzie dna wykopu nie powinny mieé wyraznych zalamari;

- réznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekraczaé +1
cmi-3 cm;

- pochylenie skarp wykopu nie moze réznié¢ sie od projektowanego o wigcej niz 10% jego
wartoéci wyraZzonej tangensem kata;

- maksymalna gleboko$¢ nieréwnoéci na powierzchni skarpy wykopu nie moze przekraczaé

3 cm przy pomiarze fata 3 m.

5.8. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$é warstwy
gruntu {nadictadu) powyzej rzednych robét ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sig po
nim jedynie ruch maszyn wykonujacych te czynnoséé budowlana. Moze odbywac si¢ jedynie
sporadyczny ruch pojazdéw, kifre nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzesi powierzchni robét ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania
podanych powyzej warunkéw obcigza Wykonawceg robdt ziemnych.

5.9. Wykonywanie nasypow.
5.9.1. Zasady wykonywania nasypow.
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Nasypy powinny byé wykonywane przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu
podluinego, zgodnie 2z Dokumentacja Projektowa 1 ewentuainymi zmianami
wprowadzonymi przez Inzyniera.

Grunt przywieziony w miejsce wbudowania musi by¢ bezzwlocznie wbudowany w nasyp.
Warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy ukladaé poziomo, a grunty malo preepuszezalne
ze spadkiem gdrnej powierzchni okolo 4% +/- 1%.

5.9.2. Wykonywanic nasyp6w w okresie deszczéw.

Nie zezwala si¢ na wbudowanie gruntéw przewilgoconych, ktérych stan uniemozliwia
osiagnigcie wymaganego wskaZnika zageszczenia. Wykonywanie nasypéw nalezy przerwad,
jezeli wilgotno$é gruntu przekracza dopuszczalna, to znaczy jest wieksza od wilgotnosci
optymalnej o wigcej niz 20% jej wartodci.

Osuszenie mozna przeprowadzic¢ w sposdb mechaniczny lub chemiczny, zaakceptowany
przez Inzyniera.

W okresie deszczowym nie nalezy pozostawié nie zageszezone] warstwy do dnia
nastgpnego. Jezeli warstwa gruntu niezageszczonego ulegla przewilgoceniu a Wykonawca
nie jest w stanie osuszy¢ jej i zageseié w czasie zaakceptowanym przez InZyniera, to moze
on nakaza¢ Wykonawcy usuniecie wadliwej warstwy.

5.9.3. Wykonywanie nasypéw w niekorzystnych warunkach atmosferycznych.

Nie nalezy wbudowywal gruntéw przewilgoconych (W>Wopt), zamarznietych i
przemieszanych ze éniegiem fub lodem oraz w temperaturze, przy ktorej nie jest mozliwe
osiagniecie w nasypie wymaganego wskazZnika zageszczenia.

5.9.4. Zageszczenie gruntu.

Kaxda warstwa gruntu, jak najszybciej po jej rozlozenin, powinna by¢ zageszczona z
zastosowaniem sprzetu odpowiadajacego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych
warunkéw, Kolejng warstwe gruntn mozma naktada¢ po stwierdzeniu uzyskania
wymaganych parametréw juz ulozonej warstwy.

5.9.5. Grubo$¢ warstwy.

Grubo$¢ warstwy poddanej zageszezanin powinna byé ustalona z uwzglednieniem
wspdlczynnika spulchnienia gruntu orza zalozonej grubodci warstwy po osiagnieciu
Wymaganego zaggszczenia,

Orientacyjne wartodcei, dotyczace grubodei warstw roznych gruntéw oraz liczby przejazdéw
rdznych maszyn do zageszezania podano w pkt 3.2 niniejszej ST.

5.9.6. Wilgotnos¢ zaggszczanego gruntu.

Wilgotnoéé gruntu w czasie jego zageszezania powinna by¢ zblizona do optymalnej,
oznaczenie jej na podstawie préby normalnej metoda I i 1l wg PN-88/B-04481. Odchylenia
od wilgotnoéci optymalnej nie powinny przekraczaé -20%, +10%.

Jezeli wilgotno$é gruntu przeznaczonego do zageszczenia jest wieksza od wilgotnosei
optymalnej o warto$é wigksza od podanych odchylen, to grunt nalezy przesuszyc w sposéb
naturainy lub przez zastosowanie dodatkéw chemicznych., Gdy wilgotnodé gruntu jest
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mniejsza, to zaleca si¢ jej zwickszenie przez polewanie woda., Sprawdzenie wilgotnodci
gruntu nalezy przeprowadzié laboratoryjnie.

5.9.7 Wymagania dotyczace zaggszczenia.

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materialéw, zageszczenie warstw nalezy okresli¢

Za pomoca oznaczenia wskaznika zaggszczenia.

Wskaznik zageszczenia gruntéw w nasypach, okreflony wedhig normy BN-77/8931-12,

powinien na calej szerokodel korpusu spelni¢ ponizsze wymagania:

- gbma warstwa o grub. 20 cm Is min. 1,00 (droga gléwna i zjazdy);

- warstwa nasypu do glebokosci od niwelety robét zieronych -1,20 m fs min, 1,00 (droga
gtéwna i Is min. 0,97 (zjazdy).

Jezeli badania kontrolne wykazs, ze zageszczenie warstw nie jest wystarczajace, to

Wykonawca powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotno$ci optymalnej i

powtdrnie zagedcié. Jezeli powtérne zageszezenie nie spowoduje uzyskania wymaganego

wskaznika zageszczenia Wykonawca powinien usunaé warstwe i wbudowaé nowy material,

o ile Inzynier nie zezwoli na ponowne préby prawidlowego zaggszczenia warstwy. Na

skarpach powierzchniowa warstwa gruntu grubofci 20 cm powinna mie¢ wskaznik

zagegszczenia Is min. 0,95,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Og6lne zasady kontroli jakosci robo6t

Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogoine”, pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykep6w i nasypéw.

Kontrola wykonania wykopdw polega na sprawdzeniu zgodnos$ci z wymaganiami
okreglonymi w dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczegblng uwage
nalezy zwr6cié na:

a) sposéb odspajania gruntéw nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robét i po ich zakotczeniu,

d) dokladno$é wykonania wykopéw (usytuowanie i wykonczenie),

¢) zageszczenie gdmej strefy korpusu w wykopie wedhig wymagan okreSlonych w
pkcie 5.6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M.00.00.00 pkt 7.
7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr szescienny) wykonanego wykopu lub nasypu.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary, z zachowniem podanych wyzej tolerancii daty wyniki
pozytywne.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy plamoéci podano w ST D-M.00.00.00
»Wymagania og6lne”, pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® wykop6w i nasypéw obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robdét,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odkiad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wyladunek,

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

~ profilowanie dna wykopu i skarp zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST,

— zageszczenie powierzchni wykopu do wielkosci podanej w ST,

- dowbz materialy, formowanie i zgeszczenie nasypéw;

~ przeprowadzenie pomiaréw i badafi laboratoryinych, wymaganych w specyfikacji
techunicznej,

~ rozplantowanie urobku na odkfadzie.

Cena wykonania 1 m2 plantowania powierzchni skarp nasypéw obejmuje:

- profilowanie powierzchni nasypu z nadaniem im spadkéw i pochylen zgodnie z
Dokumentacja Projektows i ST; '

- uporzadkowanie terenu przyleglego do drogi.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy,
1. PN-8-02205; 1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
2. Normy i dokumenty powolane przy normie PN-S-02205.
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1. WSTEP
1.1 Przedmiot 88T

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem i odbiorem nasypéw dla
zadania "Przebudowa ulic: Pogodnej, Zimowej i odcinka Letniej na dziatkach nr 115/79;
115/67 i czes€ 115/72 obreb geodezyjny 007 Swidwin".

1.2 Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej dotycza zasad
prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem nasypéw i obejmuja;

- formowanie nasypow z gruntu dowiezionego z zaggszczeniem w ilosci:

- ulica Pogodna 39,70 m3;

- ulica Zimowa 6,80 m3;

- ulica Letnia 306,20 m3.

2. MATERIALY
Grunt na nasypy z dowozu.

3. SPRZET
Do formowania nasypow uzywac tadowarek, koparek, réwniarek.
Do zageszczania nasypu uzywaé ubijaka spalinowego, zageszczarek ptytowych.

4. WYKONANIE ROBOT

Do wykonania nasypu przyjeto pozyskanie gruntu z wykopow w ilosci 352,70 m°. W celu

zapewnienia stateczno$ci nasypu i jego réwnomiernego osiadania nalezy przestrzegac

nastepujacych zasad:

- nasyp nalezy wykonaé metodg warstwowa. Nasyp nalezy wznosi¢ réownomiernie na calej
powierzchni,

- grubo$é warstwy w stanie luznym nie moze przekraczaé grubosci 30 cm.

Nie zezwala sie na wbudowanie gruntéw przewilgoconych, ktérych stan uniemozliwia osiggnigcie

wymaganego wskaznika zageszczenia. Sposdb osuszenia przewilgoconego gruntu powinien byé

zaakceptowany przez Inzyniera.

Wskaznik zageszczenia gruntéw w nasypie okreslony wg. BN-77/8931-12 powinien wynosi¢ 0,97.

Roéznica w stosunku do projektowanych rzednych rob6t ziemnych nie moze przekraczac +1 i -3

cm. Szeroko$¢ nasypu hie moze rézni€ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz 10 cm.

Maksymalna glebokosé lokalnych wkiesnieé na powierzchni skarp nasypu nie moze przekraczac 5

cm przy pomiarze tatg 3 m.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci wykonania nasypu polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
okresionymi w pkt.4 niniejszej specyfikacji. Szczegding uwagg nalezy zwrdci¢é na badania
zageszczenia nasypu. Sprawdzenie zageszczenia nasypu oraz podioza nasypu polega na
skontrolowaniu zgodnosci wskaznika zageszczenia ls. Oznaczenie wskaznika zageszczenia
nalezy wykonaé wg. BN-77/8931-12. Zageszczenie nalezy kontrolowaé w co najmniej dwéch
punktach na 100 m? uktadanej warstwy.

Wyniki kontroli zageszczenia robdét Wykonawca wpisuje do dokumentéw kontrolnych.
Prawidlowo$¢ zageszczenia konkretnej warstwy nasypu wzgiedem podioza pod nasypem
powinna by¢ potwierdzona przez Inspektora wpisem w dzienniku budowy.

6. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowa jest 1 m® (metr sze$cienny) wbudowanego w nasyp i zageszczonego
materiatu.

Przewidywana ilo$¢ jednostek obmiarowych:



- formowanie nasypéw z gruntu ' -3527m?

- zageszczenia nasypu zageszczarkami -352,7m®

7. ODBIOR ROBOT
Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, jezeli wszystkie
wyniki badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie¢ zgodne z wymaganiami.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena 1 m® dia nasypéw obejmuije:

prace pomiarowe,

whudowanie gruntu z wykopu w nasyp,

zageszczenie zgodne z wymaganiami dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
profilowanie powierzchni nasypu i skarp z nadaniem im spadkéw i pochylen zgodnych z
dokumentacija projektows i specyfikacja techniczna,

przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych dotyczacych w
szczegolnosci wskaznika zageszczenia warstw nasypu.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmijotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z wykonywaniem koryta pod konstrukcje
nawierzchni ulic, chodnikéw i zjazdéw indywidualnych na zadaniu ,,Przebudowa ulic:
Pogodnej, Zimowej i odcinka Letniej na dziatkach nr 115/79; 115/67 i czgsci 115/72
obreb geodezyjny 007 Swidwin”.

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacija Techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét
zwiazanych z wykonaniem koryta o gleboko$ci wynikajacej z poszczegdinych przekrojow
poprzecznych na powierzchni:

- ulica Pogodna — 3512,10 m2;
~ulica Zimowa — 1345,00 m2;
- ulica Letnia — 1963,50 m2.

1.4. Okresienia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

1.5, Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot i ich zgodnosé z
Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogblne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” .
2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3.SPRZET

3.1, Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 3.
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3.2. Sprz¢t do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien
wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukoénie ustawianym lemieszem
— koparek, :
- walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moZe spowodowaé niekorzystnego wplywu na wlasciwosci
gruntu podioza.

4, TRANSPORT

Nie wystepuje.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogblne zasady wykonania robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogbine” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i
zaggszezenia podloza bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwiazanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zaggszczania podioza, jest mozliwe wylacznie za zgoda InZyniera, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podiozu nie
moze odbywac si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezpoérednio z wykonaniem pierwszej
warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowania koryta w planie i profilu
powinny by¢ wezedniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w rzedach réwnoleglych do projektowanej osi
drogi Jub w inny sposéb zaakceptowany przez InZyniera. Rozmieszczenie palikéw lub
szpilek powinno wmozliwiaé naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia roboét w
odstepach nie wigkszych niZ co 10 metréw.

Rodzaj sprzgtu, a w szezegblnosdei jego moc nalezy dostosowaé do redzaju gruntu,
w ktérym prowadzone sa roboty i do trudnosci jego adspojenia.

Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szeroko§¢ nie pozwala na
Zastosowanie maszyn, na przyklad na poszerzeniach lub w przypadku robét o malym
zakresie, Sposdb wykonania musi byé zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢é odwieziony na
odklad w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Profilowanie i zaggszczenie podioza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami
okreslonymi w pkt 5.4.
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5.4. Profilowanie i zageszezanie podioza

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno byé oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszezen.

Po oczyszezeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne
terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca
si¢, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzZsze niz
projektowane rzedne podtoza,

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zaniZenia poziomu w
podtozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na
glebokod$¢ zaakceptowana przez Inzyniera, dowiezé dodatkowy grunt spemiajacy
wymagania obowiazujace dla goémej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzednych wysokosciowych i zage§ei¢ warstwe do uzyskania wartodci
wskaZnika zaggszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowaé réwniarki. Sciety grunt powinien byé
wykorzystany w robotach ziemnych fub w inny spos6b zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania.
Zageszezanie podloza nalezy kontynuowaé do osiagnigcia wskainika zageszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okre§la¢ zgodnie z
BN-77/8931-12 {5].

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia podioza (1)

Minimalna wartod¢ I, dla:
Strefa Nawierzchnia ulicy, chodnika i zjazdéw
korpusu (podloza)
Gorna warstwa podioza w 1,00
wykopie o grubosci 20 cm
Na glebokosei od 20 do 50 cm od
powierzchni robét ziemnych 0,98

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia
przeprowadzenie badania zageszezenia, kontrole zageszczenia nalezy oprzeé na metodzie
obcigzen plytowych. Nalezy okreslié pierwotny i witérny modul odksztafcenia podloza
wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie
powinien przekraczaé 2,2.

Wilgetno$¢ gruntu podtoza podezas zaggszezania powinna by¢ réwna wilgotnodei
optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

5.3. Utrzymanie keryta oraz wyprofilowanego i zageszezonego podioza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszezeniu powinno byé uirzymywane w
dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwiazanych z profilowaniem i zageszczeniem podioza
nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukfadania warstw
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nawierzehni, to powinien on zabezpieczyé podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyklad przez rozlozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to
do ukiadania kolejnej warstwy mozna przystapié¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie
niezbgdnych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprawg wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogélne zasady kontroli jakogci robdt podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania
ogblne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robéi
6.2.1. Czestotliwo$€ oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i
zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podioza podaje tablica 2.

Tablica2.  Czestotliwo$¢ oraz zakres badai i pomiaréw wykonanego koryta i

wyprofilowanego podioza
Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna czestoiliwoéé
i pomiaréw badan i pomiaréw
1 | Szeroko$¢ koryta 10 razy na 50 m
2 | Rownos¢ podhuzna co I0m
3 {Réwnosé poprzeczna 10 razy na 100 m
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 100 m
5 | Rzedne wysokosciowe co3m
6 Uksztalltowanie osi W co5m
planie
7 Zageszczenie, wilgotno$é |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
gruntu podioza rzadziej niz raz na 100 m*

6.2.2, Szerokod¢ koryta (profitowanego podioza)

Szeroko$¢ koryta i profilowanego podioza nie moze rémi¢ si¢ od szerokosci
projektowanej o wigcej niz +10 cm i -5 cm.
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6.2.3. Réwnos¢ koryta (profilowanego podioza)

Nieréwnosci podiuzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzyé 4-metrowa
fatg zgodnie z norma BN-68/8931-04 {4].
Nieréwnosci nie moga przekraczaé 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Roéznice pomigdzy rzednymi wysokofciowymi koryta Iub wyprofilowanego
podioza i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac -+1 cm, -2 cm.

6.2.6. Zageszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okre$lony wg BN-
77/8931-12 nie powinien by¢ mnigjszy od podanego w tablicy 1.

Jedli jako kryterinm dobrego zageszczenia stosuje sig poréwnanie wartosei
moduléw odksztalcenia, to warto§é stosunku witérnege do pierwotnego modulu
odksztalcenia, okreSlonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 niec powinna by¢ wieksza od
22.

Wilgotmo$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotno$¢ gruntu podioza powiona by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od
-20% do + 10%.

6.3. Zasady post¢powania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego
podioia)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech
geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2 powinny byé naprawione przez
spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtéme zageszczenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonane]j warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Og6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 7,

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m* (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta
pod poszerzenie nawierzchni.
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8. ODBIOR ROBOT

Odbidér wykonania koryta pod poszerzenie, profilowania i zageszczenia podloza,
podlega zasadom odbioru robét zanikajacych wedtug zasad okreslonych w ST D-M-
00.00.00. ,,Wymagania og6lne™.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleranciji wg
punktu 6 daly wyniki pozytywne,

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania ogéine” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” koryta obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu ,

~ zaladunek odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odklad lub
nasyp,

— profilowanie dna koryta lub podloza,

— zaggszcZenie,

— utrzymanie koryta fub podioza,

~ przeprowadzenie pomiaréw i badai laboratoryinych, wymaganych w specyfikacii
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-/B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnoséci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe., Oznaczanie modulu odksztalcenia
nawierzchni podatnychi podioza przez obcigzenie plyta

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnogci  nawierzchni
planografem i tata

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaZnika zageszczenia gruntu




